DWUKANALOWY STEROWNIK RADIOWY

WOSTER STD-2k Z WYSWIETLACZEM CYFROWYM

sterowany pilotami z kodem zmiennym KEELOQ

( \| opis wyprowadzen:
— +12V - plus zasilania urzadzenia
GND - masa zasilania urzadzenia
NO1 - styk przekaznika P1 normalnie rozwarty z COM1
NC1 - styk przekaznika P1 normalnie zwarty z COM1
CcOoM1 - styk przekaznika P1 przetgczany pomiedzy
P1 P2 L1 L2 . stykami NO1iNC1
—~F —~F NO2 - styk przekaznika P2 normalnie rozwarty z COM2
|'O |'O f‘| |- |- NC2 - styk przekaznika P2 normalnie zwarty z COM2
@ COM2 - styk przekaznika P2 przetgczany pomiedzy
v stykami NO2 i NC2
\ A

WS-L1 - wyjscie sygnalizacyjne 1 (+) 12V
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@ @ WS-L2 - wyjscie sygnalizacyjne 2 (+) 12V
W-GND - wyjscie masy wspélne dla L1i L2
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Opis przyciskow pilota:

Przycisk A pilota - sterowanie przekaznikiem P1 kanat 1
Przycisk B pilota - sterowanie przekaznikiem P2 kanat 2

Tryby pracy kanatéw sterownika
W procedurze programowania dla kazdego kanatu mozna wybrac jeden z 3 nizej opisanych trybow pracy

¢ tryb bistabilny - funkcja F1 chwilowe nacisnigecie przycisku:
A pilota spowoduje zatgczenie przekaznika P1 ponowne chwilowe nacisniecie przycisku A pilota
spowoduje wytgczenie przekaznika P1
B pilota spowoduje zatgczenie przekaznika P2 ponowne chwilowe nacisniecie przycisku B pilota
spowoduje wytgczenie przekaznika P2

¢ tryb monostabilny - funkcja F2  nacisnigecie i trzymanie przycisku:
A pilota spowoduje zataczenie przekaznika P1 natomiast puszczenie przycisku A pilota spowoduje
wytgczenie przekaznika P1
B pilota spowoduje zatgczenie przekaznika P2 natomiast puszczenie przycisku B pilota spowoduje
wytgczenie przekaznika P2

¢ tryb czasowy - funkcja F3 chwilowe nacisniecie przycisku:
A pilota spowoduje zatgczenie przekaznika P1 na zaprogramowany wczes$niej czas w zakresie
od 1 do 999 sek.
B pilota spowoduje zataczenie przekaznika P2 na zaprogramowany wczesniej czas w zakresie
od 1 do 999 sek.

Opcje pracy kanatéw sterownika

F1 - Wigczenie tej opcji blokuje mozliwosc jednoczesnego zatgczenia obu kanatow, tzn. jesli zatgczony
Jest jeden kanat to nacisniecie przycisku w pilocie do obstugi drugiego kanatu spowoduje wytgczenie
kanatu juz zatgczonego. Nastepne nacisniecie tego samego przycisku w pilocie spowoduje zadzia-
tanie drugiego kanatu. Jest to przydatne przy dwukierunkowym sterowaniu silnikiem elektrycznym.

F2 - Wigczenie tej opcji daje mozliwosc natychmiastowego wytgczenia kanatu pracujgcego w trybie
czasowym poprzez ponowne nacisniecie tego samego przycisku w pilocie, ktéry ten kanat wigczyt.

Tryby pracy wyjs¢ sygnalizacyjnych

Wyjscia sygnalizacyjne L1 oraz L2 $ci$le wspofpracujg z pracg kanatéw 1 i 2. W procedurze programowania
dla kazdego wyjscia mozna wybraé jedng z 6 opisanych funkcji sygnalizacyjnych.



Stan neutralny
Jest to stan sterownika, w ktérym wytaczone sg przekazniki P1 i P2 oraz linie sygnalizacyjne L1 i L2

Procedura programowania

Wejscie w procedure programowania jest mozliwe w stanie neutralnym po wybraniu przyciskiem serwisowym
umieszczonym pomigdzy listwami potgczeniowymi kodu serwisowego 23
Wybranie kodu polega na:
- nacisnieciu i puszczeniu przycisku serwisowego gdy na wyswietlaczu z lewej strony ujrzymy cyfre 2
ponownym nacisnieciu i puszczeniu przycisku gdy na wyswietlaczu z prawej strony ujrzymy cyfre 3
- poprawne wybranie kodu spowoduje przejscie urzadzenia do procedury programowania i wyswietlenie
pozycji [ ] w menu gtéwnym
- wybranie kodu niepetnego badz btednego zasygnalizowane jest 3 mignieciami symbolu - -

Schemat poruszania sie¢ po menu sterownika:
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Po menu gtéwnym procedury programowania poruszamy sie za pomocg przycisku serwisowego wybierajac:
P 1 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy przekaznika P1
naciskajac przycisk A pilota mamy mozliwos¢ wyswietli¢ ostatnio wybrang funkcje badz dokonac
wyboru nowego ustawienia :
F1 - tryb bistabilny nacisniecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu bistabilnego dla przekaznika P1 co jest zasygnalizowane
3 mignieciami F1 i automatycznym powrotem do pozycji P1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do
menu gtéwnego w pozycje P1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.
F2 - tryb monostabilny nacisniecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu monostabilnego dla przekaznika P1 co jest zasygnalizowane
3 mignieciami F2 i automatycznym powrotem do pozycji P1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do
menu gtdbwnego w pozycje P1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.
F3 - tryb czasowy nacis$niecie teraz przycisku B pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu czasowego dla przekaznika P1 co jest zasygnalizowane
3 mignieciami F3 i automatycznym przejsciem wyswietlacza do ustawien czasowych
lub do podgladu ostatnio zaprogramowanego czasu na zasadzie:

przycisk B pilota obstuguje aktualnie wyswietlana cyfra przycisk A pilota obstuguje

lewy wyswietlacz prawy wyswietlacz prawy wyswietlacz

kreska gérna cyfra setek sekund zmiana cyfry setek od 0 do 9
kreska $rodkowa cyfra dziesiatek sekund zmiana cyfry dziesiatek od 0 do 9
kreska dolna cyfra jednosci sekund zmiana cyfry jednosci od 0 do 9

- brak nacisnie¢ przyciskow A i B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do
menu gtéwnego w pozycje P1 z zachowaniem wyswietlonych wartosci czasowych.
P2 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy przekaznika P2
postepowac analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy przekaznika P1
OP - wybér opcji pracy kanatow
naciskajac przycisk A pilota mamy mozliwo$é wyboru opcji:
F1 - naprzemienna praca kanatu 1 i 2 do dwukierunkowego sterowania silnikiem elektrycznym
F2 - mozliwo$¢ wytaczenia przy pomocy pilota, zatgczonego kanatu w trybie czasowym
Naciskanie przycisku B pilota po wybraniu opcji pracy bedzie powodowa¢ naprzemienne jej:
wigczenie ( on ) i wytaczenie ( oF )
Po wt. lub wyt. wybranej opcji urzadzenie po 5 sek. samoczynnie przejdzie do pozycji OP w menu gt.
L1 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy wyjscia sygnalizacyjnego L1
- naciskajgc przycisk A pilota mamy mozliwo$¢ dokonania wyboru nowej funkgji lub wyswietli¢
numer funkcji ostatnio zaprogramowane;j
- nacisniecie przycisku B pilota spowoduje akceptacje wybrania jednej z szes$ciu funkcji dla wyjscia
sygnalizacyjnego L1 oraz automatyczny powrét do pozycji L1 w menu gtéwnym
- w przypadku wprogramowania funkcji F5 lub F6 dla linii L1 zasada wprowadzenia czasu jest taka sama
jak w przypadku funkcji F3 dla P1
- brak nacisnigcia przycisku A i B pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do pozycji L1 w
menu gtéwnym bez dokonywania zmian.

L2 - wybor funkcji okreslajacej tryb pracy wyjscia sygnalizacyjnego L2
postepowacé analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy wyjscia sygn. L1
PP - tryb programowania pilotéw

dopisanie pilota

- nacisng¢ przycisk A nowego pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -d )

- podczas wyswietlenia symbolu -d dokona¢ potwierdzenia wpisanego pilota przyciskiem
serwisowym ( na wyswietlaczu pojawi sig ilo$¢ aktualnie wpisanych pilotéw po czym urzgdzenie
samoczynnie przejdzie w pozycje PP w menu gtéwnym )

usuwanie wszystkich pilotéw

- nacisng¢ przycisk B pilota ( na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol -u )

- podczas wyswietlenia symbolu -u dokona¢ potwierdzenia przyciskiem serwisowym (na wyswietlaczu
pojawi sie cyfra 0 informujaca o usunieciu pilotéw z pamieci, po czym urzadzenie samoczynnie
przejdzie do menu gtéwnego w pozycje PP )

[ 1-wyjscie z procedury programowania

ustawienie sie w menu gtéwnym na pozycji [ ] spowoduje po 10 sek. samoczynne wyjscie z procedury
programowania do stanu neutralnego, czyli stanu gotowosci urzadzenia do pracy



Funkcje okreslajace tryby pracy wyjs¢ sygnalizacyjnych L1 oraz L2

Dla kazdego wyjscia sygnalizacyjnego L1 oraz L2 mozna wybrac jedng z 6 nizej opisanych funkcji

. reakcja wyjscia sygnalizacyjnego L1 reakcja wyjscia sygnalizacyjnego L2
funkeja saueil gauaie na wiaczenie kanatu 1 lub 2 Alna zataczenie kanatu 1 lub 2
F1 wigczenie 1 impuls (+) 12V 1impuls (+) 12V
wigczenie | 3 impulsy (+) 12V 3 impulsy (+) 12V
F2 wilgczenie zataczenie cyklicznych impulséw (+)12V zalaczenie cyklicznych impulséw (+)12V
wiaczenie | wytaczenie cyklicznych impulséw (+) wytaczenie cyklicznych impulséw (+)
wiaczenie | wiaczenie zafaczenie cyklicznych impulséw (+)12V zafaczenie cyklicznych impulséw (+)12V
F3 q q na czas pracy kanatu 1 lub 2 na czas pracy kanatu 1 lub 2
Fa wigczenie zataczenie (+)12V na czas pracy kanatu 1
wigczenie zafaczenie (+)12V na czas pracy kanatu 2
F5 wiaczenie zatgczenie (+) 12V na zaprogramowany zalgczenie (+) 12V na zaprogramowany
czas dla L1 po wigczeniu kanatu 1 czas dla L2 po wigczeniu kanatu 1
.| zataczenie (+) 12V na zaprogramowany zalgczenie (+) 12V na zaprogramowany
F6 wiaczenie | /a5 dla L1 po wigczeniu kanatu 2 czas dla L2 po wigczeniu kanatu 2

W celu utatwienia prac serwisowych wybrang funkcje dla:
- wyjécia sygnalizacyjnego L1 nalezy zaznaczy¢ w kolumnie A
- wyjscia sygnalizacyjnego L2 nalezy zaznaczy¢ w kolumnie B

Informacje wyswietlane na wyswietlaczu podczas pracy sterownika

lewy wyswietlacz informuje o wigczeniu i trybie pracy kanatu1 oraz o zatgczeniu wyjscia sygnalizacyjnego L1

o

prawy wyswietlacz informuje o wigczeniu i trybie pracy kanatu 2 oraz o zatgczeniu wyjscia sygnalizacyjnego L2

0

Dane techniczne:

napiecie zasilania +12V 2V (DC)
pobdr pradu w stanie neutralnym 5mA

pobdr pradu poczas pracy urzadzenia | min. 60 mA

( zalezny od obcigzenia L1iL2) max. 2,12A
obcigzalnos¢ P1i P2 2x10A
obcigzalno$¢ wyjs¢ L1 L2 2x1A

max. ilos¢ pilotow 14 szt.

zakres temperatur pracy -20°C, +50°C
tolerancja doktadnosci trybéw czasowych +0,25 %

gorna kreska - zataczenie wyjscia sygnalizacyjnego L1

kwadracik swiecacy na state - wigczenie przekaznika 1 w trybie bistabilnym
kwadracik migajacy - wigczenie przekaznika 1 w trybie monostabilnym
kwadracik tworzacy sig - wigczenie przekaznika 1 w trybie czasowym

gorna kreska - zatgczenie wyjscia sygnalizacyjnego L2

kwadracik swiecacy na state - wigczenie przekaznika 2 w trybie bistabilnym
kwadracik migajacy - wigczenie przekaznika 2 w trybie monostabilnym
kwadracik tworzacy sig - wigczenie przekaznika 2 w trybie czasowym

Ustawienia fabryczne funkcii:

kanat 1 tryb F1
kanat 2 tryb F1
opcja pracy F1 wytaczona
opcja pracy F2 wigczona
linia sygn. L1 tryb F1
linia sygn. L2 tryb F1
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