3-KANAL0SWY STEROWNIK RADIOWY
Z WYSWIETLACZEM CYFROWYM
W 0 S T E R S T D = 5 0 0 z mozliwoscia obstugi 500 pilotéw

Z kodem zmiennym KEELOQ

opis wyprowadzen:

+12V - plus zasilania urzgdzenia
GND - masa zasilania urzgdzenia

L1-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L1-COM

L1-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L1-COM

L1-COM - wej. przekaznika przetaczane pomigdzy
wyjéciami L1-NO i L1-NC

L2-NO - wyj. przekaznika normalnie rozwarte z L2-COM

L2-NC - wyj. przekaznika normalnie zwarte z L2-COM

L2-COM - wej. Przekaznika przetaczane pomiedzy
wyjéciami L2-NO i L2-NC

L3 - wyjcie tranzystora (-) kanatu 3

W-1 - wejscie (-) do recznego sterowania kanatem L1
W-2 - wejscie (-) do recznego sterowania kanatem L2
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Opis przyciskow pilota:

Przycisk A pilota - sterowanie kanatem - L1 -
Przycisk B pilota - sterowanie kanatem - L2 pilot
Przycisk D pilota - sterowanie kanatem - L3 administratora g

Sterownik przystosowany jest do wspotpracy z 500 pilotami kodu zmiennego Keeloq. Posiada on pamie¢ 100
lokali, do ktérych mozna przyporzadkowaé max. 5 pilotéw. Operacje programowania pilotéw tzn. wpisywanie
lub usuwanie pilotéw, realizowane sa w menu programowania pilotéw - niezaleznie dla kazdego lokalu.

Kazdy z 3 kanatéw sterownika moze niezaleznie pracowac w jednym z 3 trybow:

¢ tryb bistabilny - funkcja F1
W tym trybie, chwilowe nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu,
natomiast ponowne nacisniecie tego samego przycisku spowoduje wytgczenie kanatu.

¢ tryb monostabilny - funkcja F2
W tym trybie nacisnigcie i trzymanie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego
kanatu, natomiast puszczenie tego przycisku spowoduje wytgczenie kanatu.

¢ tryb czasowy - funkcja F3

W tym trybie chwilowe nacisniecie przycisku pilota spowoduje zatgczenie odpowiedniego kanatu
na zaprogramowany wczes$niej czas w zakresie od 1 do 999 sek.

P1- wigczenie tej opcji blokuje jednoczesne zatgczenie obu kanatéw L1 i L2, tzn. gdy mamy wigczony
jeden z tych kanatow to drugi kanat mozemy wigczy¢ dopiero po wytaczeniu kanatu poprzedniego.

P2- wiagczenie tej opcji daje mozliwos¢ wytaczenia dowolnego kanatu pracujgcego w trybie czasowym
poprzez ponowne nacisnieciu tego samego przycisku w pilocie, ktéry ten kanat wigczyt.

Sterownik posiada 2 wejscia W1 i W2, do recznego sterowania kanatami L1 i L2. Podawanie masy na te
wejscia bedzie powodowato odpowiednie zatgczenie tych kanatdéw zgodnie z ich zaprogramowanymi trybami

pracy.



Jest to stan sterownika, w ktérym wszystkie kanaty sq wytaczone.

Wejscie w programowanie odbywa sie w stanie neutralnym po wprowadzeniu odpowiedniego kodu:
- kod (23) menu gtéwne programowania trybow i funkgji pracy sterownika

- kod (34) menu programowania pilotéw

- kod (45) menu przywracania ustawien fabrycznych

- kod (12) menu lokalizacji pilotow

Wprowadzanie kodu polega na:

- nacisnieciu i puszczeniu przycisku serwisowego gdy na wyswietlaczu z lewej strony ujrzymy 1 cyfre kodu
- ponownym nacis$nigciu i puszczeniu przycisku gdy na wyswietlaczu z prawej strony ujrzymy 2 cyfre kodu
- poprawne wprowadzenie kodu spowoduje przejscie urzgdzenia do wybranego menu programowania

- wprowadzenie kodu niepetnego badz btednego sygnalizowane jest 3 mignieciami symbolu - -

Menu gtéwne programowania tryboéw i funkcji pracy - kod 23

Po wejsciu w menu gtéwne na wyswietlaczu pojawi sig¢ na czas 10 sek. symbol [ ]. W menu gléwnym poruszamy
sie przyciskiem serwisowym, natomiast programowanie realizujemy przyciskami A i B pilota administratora.
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Automatyczny powroét ( po 10 sekundach ) do gtéwnego menu, w przypadku gdy nie dokonano wyboru
menu gtéwne




L1

L2

L3

FP

- programowanie trybu pracy kanatu L1
przyciskiem B pilota mamy mozliwo$¢ wyswietli¢ ostatnio wybrang funkcje badz dokona¢ wyboru nowego
ustawienia :

F1 - tryb bistabilny nacisniecie teraz przycisku A pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu bistabilnego dla kanatu L1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F1
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku A pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.

F2 - tryb monostabilny nacisniecie teraz przycisku A pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu monostabilnego dla kanatu L1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F2
i automatycznym powrotem do pozycji L1 w menu gtéwnym
- brak nacisniecia przycisku A pilota spowoduje po 10 sek. automatyczny powrét do menu
gtéwnego w pozycje L1 bez dokonywania jakichkolwiek zmian.

F3 - tryb czasowy nacisnigcie teraz przycisku A pilota spowoduje:
- akceptacje wyboru trybu czasowego dla kanatu L1 co jest zasygnalizowane 3 mignieciami F3
i automatycznym przejsciem wyswietlacza do ustawien czasowych lub do podgladu ostatnio
zaprogramowanego czasu na zasadzie:

przycisk B pilota obstuguje aktualnie wyswietlana cyfra przycisk A pilota obstuguje

lewy wyswietlacz prawy wyswietlacz prawy wyswietlacz

kreska gorna cyfra setek sekund zmiana cyfry setek od 0 do 9
kreska $rodkowa cyfra dziesiatek sekund zmiana cyfry dziesiatek od 0 do 9
kreska dolna cyfra jednosci sekund zmiana cyfry jednosci od 0 do 9

- po 5 sek. od ostatniego nacisniecia przycisku A lub B pilota, nastgpi automatyczny powrét do
menu gtébwnego w pozycje L1 z zachowaniem wyswietlonych wartosci czasowych.

- programowanie trybu pracy kanatu L2
postepowacé analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1.

- programowanie trybu pracy kanatu L3
postepowac¢ analogicznie jak w przypadku wyboru funkcji okreslajacej tryb pracy kanatu L1.

- programowanie funkcji pracy kanatow

naciskajac przycisk B pilota mamy mozliwos¢ wyboru funkcji pracy:

P1 - blokowanie mozliwosci jednoczesnego zataczenia kanatow L1 i L2

P2 - mozliwo$¢ wytaczenia kanatéw pracujgcych w trybach czasowych przy pomocy pilota

Nacisniecie przycisku A pilota po wybraniu danej funkcji pracy bedzie powodowac jej wigczenie ( on ) lub
wytaczenie ( oF ). Po wigczeniu lub wytgczeniu wybranej opcji urzadzenie po 5 sek. samoczynnie
przejdzie do pozycji FP w menu gtéwnym zapamietujac zrealizowane ustawienie.

PP - Menu programowania pilotéw - kod 34

Po wejsciu w menu programowania pilotéw na wyswietlaczu pojawi si¢ na czas 10 sek. symbol PP. W tym czasie
nacisniecie przycisku serwisowego spowoduje wyswietlenie numeru lokalu 00. Nastepnie przyciskami A i B pilota
administratora mozemy zmieni¢ numer lokalu w zakresie ( 00 do 99 ). Wybrany numer lokalu zatwierdzamy
przyciskiem D pilota administratora lub przyciskiem serwisowym, co spowoduje wyswietlenie ilosci wpisanych
pilotow do tego lokalu (od OP do 5P). W tym momencie mozemy przystgpic¢ do:

wpisania nowego pilota, poprzez nacisniecie przycisku A nowego pilota, w wyniku czego na wyswietlaczu
pojawi sie na chwile symbol informujacy o:

d (dopisaniu) nowego pilota do wybranego lokalu

LF (Lokal Full) niedopisaniu pilota z powodu braku miejsca na wpisanie nowego pilota

PU (Pilot Uzytkowany) niedopisaniu pilota z powodu wpisywania pilota juz wpisanego do pamigci
Po zgasnigciu tego symbolu na wyswietlaczu pojawi sie ponownie ilos¢ pilotéw wpisanych do lokalu.

usunigcia wszystkich pilotow z wybranego lokalu , poprzez nacisniecie przycisku B pilota administra-
tora, w wyniku czego na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol u (usuniecia). W tym czasie
nalezy potwierdzi¢ usuniecie pilotdéw poprzez nacisnigcie przycisku serwisowego co spowoduje wykaso-
wanie wszystkich pilotéw z danego lokalu oraz powrét do wyswietlenia ilosci wpisanych pilotow do lokalu.

powrotu na poczatek menu programowania pilotéw, poprzez nacisniecie przycisku serwisowego, w
wyniku czego na wyswietlaczu pojawi sie symbol PP. Z tego miejsca mozemy kontynuowac operacje
programowania pilotéw w nastepnych lokalach lub poczeka¢ na automatyczne opuszczenie procedury
programowania.
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UWAGA!
- usunigcie wszystkich pilotéw z pamigci urzadzenia

- ustawienie trybow pracy kanatéw L1, L2, L3 w poz. F1
- wylaczenie opcji pracy P1i P2

Uruchomienie procedury powrotu do ustawien fabrycznych:
- w stanie neutralnym wpisac kod [ 45 ]

- nacisna¢ przycisk D w pilocie administratora

- nacisna¢ 5 razy przycisk serwisowy w czasie 5 sek.

Wybranie ustawien fabrycznych spowoduje:

UF - Menu ustawien fabrycznych - kod 45
Po wejsciu w menu ustawien fabrycznych na wyswietlaczu pojawi sie na czas 5 sek. symbol UF. Naci$nigcie
w tym czasie przycisku D pilota administratora a nastepnie 5 razy przycisku serwisowego, spowoduje
wyswietlenie symbolu -ll- oraz automatyczny powrot wszystkich trybow i funkcji pracy do ustawien
fabrycznych i usuniecie wszystkich wpisanych pilotéw do sterownika.

LP - Menu lokalizacji pilotéw - kod 12

Po wejsciu w menu lokalizacji pilotéw na wyswietlaczu pojawi sie¢ symbol LP. Nacisnigcie teraz przycisku A, B
lub D wpisanego pilota do pamieci bedzie pokazywato numer lokalu do ktérego jest on przyporzadkowany. Po
sprawdzeniu lokalizacji pilotéw, nacisniecie przycisku serwisowego spowoduje powr6t urzadzenia do stanu

neutralnego.

Oznaczenie wyswietlacza podczas pracy kanatéw L1, L2, L3

tryb pracy kanat L1 - lewy kwadracik kanat L2 - prawy kwadracik kanat L1 - dolne kreski
tryb bistabilny F1 zapalony na state zapalony na state zapalone na state
tryb monostabilny F2 migajacy - migajacy - migajace -
tryb czasowy F3 przemienny przemienny przemienne
Dane techniczne: Ustawienia fabryczne:
napiecie zasilania - WOSTER STD-500/12 12V +2V (DC) kanat L1 tryb bistabilny F1
napiecie zasilania - WOSTER STD-500/24 22V 6V (DC) kanat L2 tryb bistabilny F1
pobdr pradu w stanie neutralnym 5mA kanat L3 tryb bistabilny F1
pobér pradu podczas pracy urzadzenia min/max 10 mA /80 mA funkcja pracy P1 wytaczona
obcigzalno$¢ wyjs¢ kanatow L1 L2 do 250VAC / 24VDC| | 2x 10A -
obciazalnodt wyjécia kanatu L3 A funkeja pracy P2 wylaczona
max. ilo$¢ pilotéw ( 100 lokali x 5 pilotow ) 500 szt.
czestotliwos¢ pilotow ( rezonator kwarcowy ) 433.92 MHz Uwaga - przy zastosowaniu na zewnatrz budynku,
moduf odbiomika radiowego superheterodyna sterownik nalezy umiesci¢ w obudowie hermetycznej.
zasieg pilotow 200 m
zakres temperatur pracy -30°C, +50°C
tolerancja doktadnosci trybéw czasowych +0,25%
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